Yaskawa iCUBE CONTROL™
— Intelligente Automatisierung

Maximale Flexibilitat und universelle Einsetzbarkeit

% swiss drives




Der neue Maschinenkontroller von Yaskawa setzt

neue Massstabe in der industriellen Automatisierung.

Mit einer offenen und skalierbaren Architektur ermog-

licht der iCube Controller die durchgangige Steuerung von

Logik, Servotechnik, Roboter und sicherheitskritischen Prozes-
sen. Durch seine universelle Einsetzbarkeit in der Welt der Mecha-
tronik eignet er sich fiir eine Vielzahl von Branchen und Anwendungen.

FUR WEN IST DER iCUBE
CONTROLLER GEEIGNET?
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»

»

Maschinen- und Anlagenbauer, die komplexe
Problemstellungen aus den Bereichen Servo-
technik, Logik, Robotik, Sicherheitstechnik und
HMI mit einem Kontroller und einer Entwicklungs-
umgebung I6sen wollen.

Automatisierungsingenieure, die eine EtherCAT-
basierte Topologie betreiben wollen und von
einer Vielzahl von unterstiitzten Feldbussen und
Netzwerken wie OPC UA, EtherNet/IP, Modbus
TCP, PROFINET und I/0-Link profitieren méch-
ten. Programmierung durch IEC61131-3 mit
Einbindemdglichkeiten von Funktionsblocken in
Hochsprachen wie C#, C++, Python und Matlab/
Simulink.

Unternehmen der Robotik- und Fertigungs-
industrie, die Prozesse effizienter gestalten,
moderne Sicherheitslosungen (Fail Safe over Et-
herCAT) nutzen und Roboterkinematiken aus dem
Maschinenkontroller steuern méchten.

Fiir alle Branchen die eine zuverlassige und
skalierbare Steuerungsarchitektur benétigen, um
anforderungsreiche Automatisierungsaufgaben
Zu meistern.

«Der iCube Controller ist die
perfekte Losung fiir Unter-
nehmen, die auf fortschrittliche
Automatisierungstechnologien
setzen und gleichzeitig Flexibilitiit,
Skalierbarkeit und Zukunfts-
sicherheit bendtigen.»



iCUBE CONTROL ™

VORTEILE AUF EINEN BLICK

» Robustheit: Linux-basiertes Betriebssystem mit » Vielseitigkeit: Neben der Servotechnik auch perfekt
aufgesetztem PLCopen-fahigem SPS-Layer. Darauf fur Robotikanwendungen geeignet. Durch vor-
setzt die bewihrte Yaskawa Motion-Technologie definierte, geometrisch parametrierbare Kinemati-
auf. EtherCAT-Master fiir Motion Control und SPS- ken kénnen SCARA- und Delta-Manipulatoren mit
Logik. Yaskawa-Antrieben ohne Robotersteuerung direkt

» Leistungsfahigkeit: Der von Yaskawa eigens fiir aus dem Maschinenkontroller angesteuert werden.
Motion-Anwendungen entwickelte Triton ARM Ebenso Gelenkroboter iber die Robotersteuerung
Cortex-A17 1.26 GHz Prozessor garantiert eine hoch YRC1000 mit dem bewdhrten MotoLogix-Tool.
performante Regelung von bis zu 64 synchronisier- » Integrierte Sicherheit: FailSafe over EtherCAT bietet
ten Achsen. aktuellste Sicherheitstechnik mit minimalem Ver-

» Skalierbarkeit: Ein Maschinenkontroller mit einer kabelungsaufwand. Erfllt SIL 3-Anforderungen.

Entwicklungsumgebung fiir Motion, Logik, Robotik,
Sicherheit und HMIL.

«Der iCube Controller bietet eine umfassende Plattform
fiir flexible und leistungsfdhige Automatisierungslosungen.
Durch die offene Programmierumgebung und die breite
Unterstiitzung von Netzwerkschnittstellen ist er vielseitig
einsetzbar. Unternehmen konnen sich auf ein System ver-
lassen, das dynamisch mit ihren Anforderungen wdchst.»

Motion
Control

EtherCAT



iCUBE MECHATRONICS™

HMI-Integration: Integrierte HMI-Entwicklungsumgebung
fir Smart Panels oder Panel-PC mit umfangreichem Widget-
Katalog und individuellen Visualisierungsmdglichkeiten. Zu-
dem erméglicht eine WebVisu App GUI-Anzeigen auf
beliebigen Anzeigegeraten mit HTML5-fahigem Browser.

Vielseitige Netzwerkanbindung: Kommunikation mit HMI,
ERP/MES-Systemen sowie Cloud- und Cockpitlésungen.
Unterstlitzung von EtherCAT, OPC UA, EtherNet/IP, Modbus
TCP, PROFINET und I/O-Link. Ein Web Based Management
fur den iCube Controller ist ebenfalls vorhanden.

Ethernet / OPC-UA

EtherCAT-Kommunikation mit Safety over Ethernet
(FSoE) zu Yaskawa-Servopacks, -Frequenzumrichtern,
Robotersteuerung und weiterer Peripherie.

Safety over N

EtherCAT. ™ EtherCAT.

iCube Controller mit kompakten, seitlich
anreihbaren 1/0-Klemmen (SLIO-Bus).
Grosse Vielfalt an Peripherie wie digitalen
Klemmen mit/ohne Safety, analogen Ein-/
Ausgénge und Spezialklemmen.
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Ansteuerung einer Robotersteuerung
YRC1000 fiir 6-Achs-Roboter aus dem
iCube Controller. Dies basiert auf dem
beliebten MotoLogix-Tool von Yaskawa.
Ein daruberliegender Applikationslayer
macht die Programmierung noch kom-

Ansteuerung von SCARA-
und Delta-Manipulatoren mit
Yaskawa-Servopacks und
-Motoren; und dies unabhangig
davon, ob die Manipulatoren
Yaskawa-Produkte oder
Fremdkinematiken sind. Die
Steuerung der Roboter wird
mit IEC61131-3 direkt auf dem
iCube Controller realisiert,
ohne Notwendigkeit einer
separaten Robotersteuerung.

Hauptsitz

fortabler.
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